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Optativas TIFI

Planeacion Estratégica

Introduccion a los Sistemas de Informacion
Geografica

Taller de Construccién de Objetos de
Aprendizaje

Retos del Desarrollo Nacional y Mundial
Ingenieria Econdmica

Técnicas Didacticas y Pedagogicas
Desarrollo de Habilidades Cognitivas
Introduccion a la Vida Universitaria
Pensamiento Algoritmico

Introduccion a la IA

Conversacion en Inglés

Ecologia y Desarrollo Sostenible
Estrategias de Aprendizaje y Técnicas de
Estudio

Taller de Comprensién de Textos Cientificos

Optativas Disciplinares

Area de concentracion en Instrumentacion:

Administracion de Redes
Aerodinamica de Flujo Externo
Algoritmos de Navegacion para Electromovilidad
Aplicaciones Moviles

Bases de Datos

Computo en la Nube

Competicion en Torneos de Robodtica
Control Multivariable

Control No Lineal

Controladores de Légica Programable
Dinamica Lagrangiana y Caos
Dispositivos Biomédicos
Electromovilidad

Instrumentacion Experimental
Instrumentacion Virtual

Introduccion al Internet de las Cosas
Laboratorio de Control Embebido
Laboratorio de Sistemas de Vision por
Computadora

Optimizacion en Disefio Mecatronico |
Optimizacién en Disefio Mecatroénico
Programacion para la Ingenieria
Redes Inalambricas

Robdtica Aérea y Submarina

Robaética Movil

Simulacion Numérica

Sistemas Embebidos para Automatizacion
Sistemas Inteligentes

Area de concentracién en Gestion de Proyectos:

Analisis y Disefio de Experimentos en Ingenieria
Disefio en Seis Sigma

Estadistica Aplicada

Manufactura Esbelta

Metodologias Agiles para el Desarrollo de
Software

Modelos de Gestiéon en las TIC

Modelos de Innovacién en las TIC

Normatividad en las TIC

Otras optativas disciplinares:

Algoritmos y Estructuras de Datos
Andlisis de Circuitos en el Dominio de la
Frecuencia.

Analisis por Elemento Finito
Arquitectura de Aplicaciones
Circuitos Eléctricos IlI

Dinamica

Fundamentos de IA para la Ingenieria
Ingenieria Térmica

Mecanismos

Vibraciones Mecanicas





