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1 DATOS GENERALES DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO A
NOMBRE: Robética mévil de competencia. 2
JUSTIFICACION: 3

Actualmente la Universidad Autonoma Metropolitana unidad Lerma (UAM-L) cuenta con el equipo, instrumentacion y los vinculos necesarios con las Instituciones de Educacion Media Superior (IEMS) y las
Instituciones de Educacion Superior (IES), las cuales disponen de equipamiento como impresoras 3D, Centro de Control Numérico, tomos mecanicos, herramientas de manufactura asistida, asi como
instrumentacion electronica (osciloscopios, generadores de funciones, medidores LCR, multimetros digitales y de banco). Estos recursos constituyen el entomo ideal para el desarrollo integral de actividades STEM
(Ciencia, Tecnologia, Ingenieria y Matematicas) enfocadas en el disefio CAD/CAM, el control analdgico y la instrumentacion. La creacion de prototipos de robética movil para participar en competencias (categorias
RC Pro, RC Amateur, RC Auténomo y Robofut) permite a los alumnos aplicar sus conocimientos tedricos en la resolucion de problemas multidisciplinarios de ingenieria, fomentando la innovacion, el trabajo en
equipo y el desarrollo tecnoldgico de la unidad académica.

OBJETIVOS: 4

Desarrollar en los alumnos actividades STEM enfocadas en el disefio en SolidWorks, Manufactura Asistida, Control Analégico, Instrumentacion, Disefio y competencias de
robots enfocados a las categorias de RC Pro, RC Amateur, RC Auténomo y Robofut.
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ALCANCE DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO DE SERVICIO SOCIAL6| SECTOR BENEFICIADO AREA 7 )
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( LUGAR DE REALIZACION DEL SERVICIO SOCIAL 8 UBICACION DEL PRESTADOR (A) 9 )
LUGAR:  niversidad Autonama Metropolitana Unidad - Lerma
. MATUTINO MIXTO OFICINA LABORATORIO CAMPO
DIAS: Lunes a Viemes r % r v v
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HORARIO:  mixto de 9:00 a 17:00 - r r -
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1 ETAPAS GENERALES DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO 12 | DURACION DE CADAETAPA 13 )

E1.- Estudio bibliografico y requerimientos: Revision de normativas de competencias robéticas (RC Pro, Amateur, Auténomo, Robofut),
teoria de control analdégico, métodos de instrumentacion y requerimientos mecanicos/electronicos.
E2.- Diseflo CAD y modelado de circuitos: Elaboracion de modelos 3D en SolidWorks, simulacion de circuitos de control/instrumentacion y

seleccion de componentes. 480 HORAS,
E3.- Manufactura e integracion: Maquinado e impresion 3D de piezas, ensamblaje de chasis, soldadura e integracion de médulos 4 HORAS DIARIAS
electronicos y de potencia. POR ALUMNO

E4 - Programacion, pruebas y sintonizacion: Desarrollo de codigo, calibracion de sensores, pruebas de control manual/auténomo en pista de
pruebas y optimizacion para competencia.

ES5.- Documentacion y Capacitacion: Elaboracion de un documento donde se coloque la informacion necesaria del disefo, construccion y
programacion de los robots, mediante el cual se pueda realizar una capacitacion.




LICENCIATURAS Y NUMERO DE PRESTADORES (AS) REQUERIDOS EN EL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO:
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UNIDAD LERMA
D!VISIéN DE CIENCIAS DlYISI()N DE CIENCIAS DIVISION DE CIENCIAS
BASICAS E INGENIERIA BIOLOGICAS Y DE LA SALUD SOCIALES Y HUMANIDADES

D Lic. en Ing. en Recursos Hidricos
NUM. DE ALUMNOS

. en Computacion y Telecomunicaciones
NUM. DE ALUMNOS

n Lic. en Ing. en Sistemas Mecatronicos Industriales

NOM. DE ALUMNOS

D Lic. en Biologia Ambiental
D Lic. en Ciencias y Tecnologia de Alimentos
m. en Psicologia Biomédica

D Lic. en Arte y Comunicacion Digitales

NOM. DE ALUMNOS

D Lic. en Politicas Publicas
Nos
- Lic. en Educacion y Tecnologias Digitales

. NUM. DE ALUMNOS
NUM. DE ALUMNOS
NUM. DE ALUMNOS
CUALQUIER CARRERA D CUALQUIER CARRERA D CUALQUIER CARRERA
NOM. DE ALUMNOS NOM. DE ALUMNOS NOM. DE ALUMNOS
. J
EL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO -
SE ENFOCA AL APOYO DE: 15 | ACTIVIDADES ORIENTADAS AL DESARROLLO DE: 16
[ ADMINISTRACION [~ ABASTO Y COMERCIALIZACION 4 DESARROLLO CIENTIFICO Y [ MEDIO AMBIENTE Y ECOLOGIA
. . TECNOLOGICO .
[ comuniDAD [ ADMINISTRACION PUBLICA [ MEDIOS DE COMUNICACION
[ DESARROLLO INDUSTRIAL
[V Docencia r AGRICULTURA Y DESARROLLO [ MICRORREGIONES
. . AGROPECUARIO [ DESARROLLO SUSTENTABLE
l_ EXTENSION Y DIFUSION DE LA CULTURA R . [_ MIPYMES
. I_ ASENTAMIENTOS INDIGENAS [7 EDUCACION
[~ INVESTIGACION ) i [ PESca
[~ ATENCION A LA JUVENTUD [~ EQUIDAD DE GENERO . .
X POLITICA, PLANEACION
V' capacimacion [ FINANZAS ECONOMICA Y SOCIAL
[ COMUNICACIONES Y TRANSPORTES I— FORTALECIMIENTO DELEGACIONAL [~ PRODUCCION
[ OTRAESPECIFIQUE . O MUNICIPAL
[~ CULTURA Y RECREACION [ saLup
) [ GRUPOS VULNERABLES
[~ DEMOGRAFiA [ TuRISMO
[ IDENTIDAD CULTURAL i
[~ DEPORTE . [ URBANIZACION
JUSTICIA, PROTECCION CIVIL Y
]_ DERECHOS HUMANOS I_ SEGURIDAD PUBLICA [_ VIVIENDA
[ OTRA ESPECIFIQUE
N J
F)ESCRIBA LAS ACTIVIDADES EN LAS QUE APOYARAN LOS PRESTADORES (AS) POR CARRERA SOLICITADA 17)
LOS ALUMNOS DE LA LICENCIATURA EN INGENIERIA EN SISTEMAS MECATRONICOS APOYARAN EN LAS SIGUIENTES ACTIVIDADES:
. Disefiar la estructura mecanica y chasis de los robots méviles utilizando herramientas de modelado CAD (SolidWorks).
. Ejecutar la manufactura asistida por computadora (CAM), impresion 3D y maquinado de piezas mecanicas en los laboratorios.
. Diseiiar e implementar circuitos de control analégico e instrumentacion para el acondicionamiento de sefales y sensores en las plataformas robéticas.
. Integrar sistemas electromecanicos, etapas de potencia y actuadores para los robots de las categorias RC Pro, RC Amateur, RC Auténomo y Robofut.
. Realizar pruebas fisicas de acondicionamiento, traccion y desempefio cinematico de los prototipos mecanicos.
. Capacitacion para la construccion de robots
\ J
( DESCRIBA LAS ACTIVIDADES EN LAS QUE APOYARAN LOS PRESTADORES (AS) POR CARRERA SOLICITADA A
LOS ALUMNOS DE LA LICENCIATURA EN INGENIERIA EN COMPUTACION Y TELECOMUNICACIONES APOYARAN EN LAS SIGUIENTES ACTIVIDADES:
- Programar los algoritmos de control, procesamiento de sensores y navegacion autbnoma para las categorias de RC Autonomo y Robofut.
- Implementar protocolos de comunicacion inalambrica y sistemas de telecontrol para las categorias RC Pro y RC Amateur.
- Desarrollar la arquitectura de sofiware embebido para el monitoreo y respuesta en tiempo real durante las competencias robéticas.
- Capacitacion para la programacion de robots.




DESCRIBA LAS ACTIVIDADES EN LAS QUE APOYARAN LOS PRESTADORES (AS) POR CARRERA SOLICITADA

(RECURSOS NECESARIOS Y DISPONIBLES PARA LA EJECUCION DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO 18
Componentes electronicos y electronicos, mismos que adquiriran los alumnos por medios propios
FUENTES DE FINANCIAMIENTO:
Ninguno
4 APOYOS Y ESTIMULOS A LOS PRESTADORES (AS) DE SERVICIO SOCIAL APOYO ECONOMICO 1 9\
7 APOYO EN LA ELABORACION DEL [ s CANTIDAD MENSUAL: $
TRABAJO TERMINAL O TESINA
[7 MATERIALES Y EQUIPO
[ no
[7 ASESORIA INDIQUE POR CUANTOS MESES:
[ viATicos OTROS APOYOS (ESPECIFIQUE):
[ cuRsos Y CAPACITACION
4 NOMBRE Y CARGO DEL ASESOR (A) RESPONSABLE Y CORRESPONSABLES DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO 20 h

Cumplimiento en los plazos de entrega de las actividades asignadas.
Entrega de reportes trimestrales con mencion de resultados alcanzados

Cumplimiento con la totalidad de horas de la prestacion de servicio (480hrs)
—

NOMBRE(S): CARGO: TELEFONO: e-mail: No. Econémico

DR. VICTOR EDUARDO QUIROZ VELAZQUEZ PROFESOR INVESTIGADOR UAM-L 728 282 70 02 ext 6400 v.quiroz@correo.ler.uam.mx 40664

DR. CARLOS EDUARDO DiAZ GUTIERREZ PROFESOR INVESTIGADOR UAM-L 728 282 70 02 ext 3186 c.diaz@correo.ler.uam.mx 41298

DRA. KARLA LORENA SANCHEZ SANCHEZ PROFESORA INVESTIGADOR UAM-L 728 282 70 02 ext 3100 K.sanchez@correo.ler.uam.n 36068
\ J
( CRITERIOS DE EVALUACION DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO 21

(CUMPLIMIENTO DE OBJETIVO, No. DE BENEFICIARIOS, IMPACTO ACADEMICO, IMPACTO SOCIAL, OTROS ESPECIFIQUE)
CUMPLIMIENTO DE IMPACTO ACADEMICO
CRITERIOS DE EVALUACION A PRESTADORES (AS) 22

Reporte final de acuerdo con los lineamientos de servicio social donde se comuniquen los resultados alcanzados.

(OBSERVACIONES

23




Asesor (a) de la institucién receptora 24 Asesor (a) de la UAM

Nombre(s), firma y sello

Coordinacion de Enlace Académico de la UAML

Nombre(s), firma y sello

Nombre(s), firma y sello

OBSERVACIONES DEL ORGANO COLEGIADO 25

COLEGIO ACADEMICO [~ OBSERVACIONES

APROBADO [

CONSEJO ACADEMICO |
NO APROBADO [

CONSEJO DIVISIONAL [~

EL FORMATO DEBE SER LLENADO DE FORMA ELECTRONICA O A MAQUINA, Y DEBERA SER ACOMPANADO POR LA SOLICITUD CORRESPONDIENTE EN PAPEL MEMBRETADO, FIRMADO Y
SELLADO . EN CASO DE QUE LOS ESPACIOS SEAN INSUFICIENTES, FAVOR DE AGREGAR LA INFORMACION EN UNA HOJA ANEXA SEGUN EL CASO.
SE RECOMIENDA USAR ADOBE READER 9.0 O SUPERIOR.







